
Aumente a 
produtividade do seu voo

U LT R A N A V  V 7



Você está protegido.

A solução completa de georreferenciação 
directa e gestão de voo UltraNav V7 optimiza a 
captura de dados da UltraCam para uma máxima 
produtividade, precisão e rentabilidade.

“A solução de 
georreferenciação directa 

e planeamento de voo 
do UltraNav é o sistema 

mais fácil que temos 
para usar. Posso treinar 

operadores para usar este 
sistema mais rapidamente 

do que qualquer outro. 
Normalmente, um novo 

operador está formado e 
pronto a operar em menos 

de 2-3 dias de treino.
A informação em 

tempo real dos dados é 
excelente!”

EMIL IO
CLIENTE  DE  ULTRANAV

U LT R A N A V  V 7

A última versão 7 do UltraNav oferece um 
fluxo de trabalho totalmente integrado 
que guia os clientes em todas as etapas 
do projeto. Durante o planeamento 
de voo 3D, o UltraNav usa modelos 
digitais de elevação para desenhos 
de plano de voo rápidos, interactivos 
e rentáveis. No ar, o software gere 
as configurações dos parâmetros da 
câmara, a activação do disparo e a 
estabilização automática da plataforma 
para uma cobertura precisa do terreno 
e da sobreposição de imagens. 
Dois monitores para navegação em 
tempo real para o piloto e controlo 
de qualidade em voo para o operador 
possibilitam uma captura de dados 
suave e eficiente. De volta ao terreno, 

o software de pós-processamento 
GNSS/INS líder do sector alcança a mais 
alta precisão e a mais alta eficiência para 
a georreferenciação directa. Os clientes 
podem escolher entre níveis de precisão 
510 e 610, dependendo da Unidade de 
Medição Inercial (IMU) incluída. Todas 
as IMUs são livres de ITAR para máxima 
flexibilidade. Para um fácil manuseio e 
economia de espaço em aeronaves 
frequentemente congestionadas, o 
módulo IMU e UltraNav são totalmente 
integrados na cabeça do sensor 
UltraCam. Nas UltraCams de quarta 
geração, ambos são convenientemente 
acessíveis através de uma porta na 
parte superior da câmara e podem ser 
trocados no terreno. 



Especificações e detalhes

UltraNav v7 510 IMU-91 SPS SBAS8 RTX3 RTX Pós-Processado6 Pós-Processado5

Posição(m) 1.5 H 
3.0 V

0.50 H 
0.85 V

0.04 H  
0.08 V

0.03 H  
0.06 V

0.02 H 
0.05 V

Velocidade(m/s) 0.050 0.050 0.010 0.005 0.005

Roll e Pitch (deg) 0.010 0.008 0.005 0.005 0.005

Rumo Verdadeiro3 (deg) 0.070 0.050 0.020 0.010 0.010

UltraNav v7 610 IMU-57 SPS SBAS8 RTX3 RTX Pós-Processado6 Pós-Processado5

Posição(m) 1.5 H 3.0 V 0.50 H 
0.85 V

0.04 H 
0.08 V

0.03 H 
0.06 V

0.02 H 
0.05 V

Velocidade(m/s) 0.030 0.030 0.030 0.005 0.005

Roll e Pitch (deg) 0.005 0.005 0.003 0.00258 0.00258

Rumo Verdadeiro3 (deg) 0.030 0.025 0.010 0.005 0.005

IMU-91

Integrado no 
sensor

MEMs

ITAR free

1,0 kg

IMU-57

Integrado no 
sensor

FOG

ITAR free

2,6 kg

ESPECIFICAÇÕES DE RENDIMENTO 2,7

2 Rendimento típico. Os resultados reais dependem da configuração de satélites, das condições atmosféricas e outros efeitos ambientais.

5 POSPac MMS, Única Estação Base ou SmartBase.

3 Perfil de missão típico, erro RMS máximo (não se requere GAMS).

6 POSPac MMS, CenterPoint® RTX™ pós-processado, a subscripção de missão típica vende-se separadamente. A precisão está depende da qualidade do GNSS, da duração do conjunto de dados e da cobertura regional.

4 Serviço de correção Trimble CenterPoint® RTXTM em tempo real, resultados aéreos típicos, sujeito a cobertura regional. A subscripção vende-se separadamente, requere licença RTK.

7 Rendimento baseado no IMU externo.

8 Pode requerer um modelo de gravítico local para lograr uma precisão total.

Alterações técnicas, erros de impressão, erros e alterações reservados.

1 Entre em contacto com a nossa equipa de vendas para obter informações mais detalhada.

COMPONENTES DO SISTEMA

DATA
UNIT

IMU

MONITOR DO OPERADOR

10.1“ Zebra

Resolução:
1920x1200 px

Brilho: 
1000 cd/m²
(antireflexo)

Ângulo de visão:
170° hor/ver

Dimensões (A x H x P):
280,8 x 195,2 x 22 mm 

Montagem:
VESA 75 interface

Peso:
1,80 kg

MONITOR DO PILOTO

8“ Xenarc 

Resolução:
1280 x 720 px

Brilho: 
1000 cd/m²
(antireflexo)

Ângulo de visão:
170° hor/ver

Dimensões (A x H x P):
220.7 x 142.7 x 33 mm 

Montagem:
VESA 75 interface

Peso:
0,85 kg

MÓDULO ULTRANAV

Baseado no Applanix AP+

Suporte de antena dupla com 2x336 canais

Receptor GNSS: GPS, GLONASS, Beidou, Galileo, IRNSS, QZSS, SBAS, MSS L-Band

Posicionamento, roll, pitch e heading em tempo real de 100 Hz, incluindo o marcador de eventos

Frequência de dados IMU de 200 Hz, registo de medições para pós-processamento

Integrado na cabeça do sensor UltraCam

ANTENA GPS

Trimble AV39 GNSS 
FAA TSO certificada

Tripla-frequência
GNSS Suporte

PLATAFORMA

UltraMount e 
a maioria de 

plataformas do 
mercado1

ULTRAMOUNT

UNIDADE 
DE DADOS

MÓDULO 
ULTRANAV
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P L A N I F I C A Ç Ã O  D E  V O O  3 D
TopoFlight Mission Planner

TopoFlight Navigator

Applanix POSPac Mobile Mapping Suite
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A S P E C T O S  C H A V E

P Ó S - P R O C E S S A M E N T O  G N S S / I N S

N A V E G A Ç Ã O  E M  V O O

Georreferenciação directa de sensores cartográficos 
mediante GNSS e tecnologia inercial

Software diferencial GNSS-Inertial com tecnologia 
Applanix IN-Fusion™ e módulo de estação base virtual 
pós-processado Applanix SmartBase™

Digitalização simples, intuitiva e eficiente das áreas do 
projecto

Módulos POSEO e CalQC para a geração de Orientação 
externa, calibração do boresight entre a câmara e o IMU, 
controlo de qualidade específico da missão

Processamento da trajectória Trimble Centerpoint RTX 
pós-processado

Levantamento automático de estações base usando PP-
RTX estático

Planificação do voo usando DTM em toda a área 
coberta (não apenas do perfil)

Integração completa de sensores oblíquos na 
planificação e visualização do voo.

Possibilidade de optimizar a planificação da 
sobreposição lateral e dianteira sobre DTM

Visualização avançada com codificação por 
cores dos parâmetros de voo planificados como 
o GSD, a sobreposição e a cobertura sobre o DTM

Planificação do voo automática e interactiva 
eficiente sobre terrenos difíceis

Os resultados da planificação podem ser 
utilizados para calcular os custos do projecto

Opções flexíveis para importação do DTM

Controlo de qualidade posterior a voo

Transição suave de projectos planificados com 
versões anteriores do UltraNav

Fácil de operar, entender e manejar

Zoom automático ou manual

Permite que o piloto se concentre por 
completo no voo e no controlo da aeronave

Visualização independente para o operador 
e o piloto

Alto nível de personalização para mostrar 
conteúdos como cores, símbolos, 
tolerâncias, unidades, etc.

Visualização imediata do projecto


