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ULTRANAV V7

Aumente a
produtividade do seu voo




ULTRANAV V7

Voceé esta proteg

do.

A solugdo completa de georreferenciagéo
directa e gestao de voo UltraNav V7 optimiza a
captura de dados da UltraCam para uma maxima
produtividade, precisao e rentabilidade.

Aultimaversgo7doUltraNavofereceum
fluxo de trabalho totalmente integrado
queguiaosclientesemtodasasetapas
do projeto. Durante o planeamento
de voo 3D, o UltraNav usa modelos
digitais de elevacdo para desenhos
de plano de voo rapidos, interactivos
e rentaveis. No ar, o software gere
as configuragdes dos parametros da
camara, a activagao do disparo e a
estabilizagdoautomaticadaplataforma
para uma cobertura precisa do terreno
e da sobreposicdo de imagens.
Dois monitores para navegagdo em
tempo real para o piloto e controlo
de qualidade em voo para o operador
possibilitam uma captura de dados
suave e eficiente. De volta ao terreno,

o software de pos-processamento
GNSS/INSliderdosectoralcangaamais
altaprecisdoeamaisaltaeficiénciapara
ageorreferenciagdodirecta.Osclientes
podemescolherentreniveisdeprecisao
510 e 610, dependendo da Unidade de
Medicéo Inercial (IMU) incluida. Todas
asIMUs sé&o livres de ITAR para méxima
flexibilidade. Para um facil manuseio e
economia de espago em aeronaves
frequentemente congestionadas, o
modulo IMU e UltraNav sdo totalmente
integrados na cabeca do sensor
UltraCam. Nas UltraCams de quarta
geragdo,ambossdoconvenientemente
acessiveis através de uma porta na
parte superior da camara e podem ser
trocados no terreno.

EMILIO
CLIENTE DE ULTRANAV

“A solucgéo de
georreferenciagao directa
e planeamento de voo
do UltraNav € o sistema
mais facil que temos
para usar. Posso treinar
operadores para usar este
sistema mais rapidamente
do que qualquer outro.
Normalmente, um novo
operador esta formado e
pronto a operar em menos
de 2-3 dias de treino.

A informagao em
tempo real dos dados €
excelente!”




VEXCEL

IMAGING

Especificacoes e detalhes

Alteragoes técnicas, erros de impressao, erros e alteragoes reservados.

ANTENA GPS

Trimble AV39 GNSS
FAA TSO certificada

Tripla-frequéncia
GNSS Suporte

PLATAFORMA

UltraMount e
amaioria de

plataformas do
mercado’

COMPONENTES DO SISTEMA

UNIDADE
DE DADOS

MODULO
ULTRANAV

- S —

ULTRAMOUNT

A

MONITOR DO OPERADOR

I R

10.1" Zebra
Resolugéo:
1920x1200 px
Brilho:

1000 cd/m®
antireflexo
Angulo de visao:
170° hor/ver
Dimensodes (Ax H x P):
280,8 x 195,2 x 22 mm

Montagem:
VESA 75 interface

MONITOR DO PILOTO

8" Xenarc
Resolugao:
1280 x 720 px
Brilho:

1000 cd/m®
antireflexo
Angulo de visao:
170° hor/ver
Dimensodes (Ax H x P):
220.7 x 142.7 x 33 mm

Montagem:
VESA 75 interface

Peso: Peso:
. o 1.80kg 0.85kg
| C_—29 N
J MODULO ULTRANAV
Baseado no Applanix AP+
Suporte de antena dupla com 2x336 canais
Receptor GNSS: GPS, GLONASS, Beidou, Galileo, IRNSS, QZSS, SBAS, MSS L-Band
Posicionamento, roll, pitch e heading em tempo real de 100 Hz, incluindo o marcador de eventos
Q 0 / Frequéncia de dados IMU de 200 Hz, registo de medicdes para pés-processamento
LT [ Integrado na cabeca do sensor UltraCam

" Entre em contacto com a nossa equipa de vendas para obter informagées mais detalhada.

UltraNav v7 510 IMU-91
Posigao(m)

Velocidade(m/s)
Roll e Pitch (deg)

Rumo Verdadeiro® (deg)

UltraNav v7 610 IMU-57
Posigao(m)

Velocidade(m/s)
Roll e Pitch (deg)
Rumo Verdadeiro® (deg)

1.5H
3.0V

0.050
0.010
0.070

SPS

1.5H3.0V

0.030
0.005
0.030

ESPECIFICAGOES

SBAS®

0.50 H
0.85V

0.050
0.008
0.050

SBAS®

0.50H
0.85V

0.030
0.005
0.025

DE RENDIMENTO?7

RTX®  RTX Pés-Processado®

0.04H 0.03H
0.08 Vv 0.06Vv
0.010 0.005
0.005 0.005
0.020 0.010

RTX®  RTX Pés-Processado®

0.04H 0.03H
0.08V 0.06V
0.030 0.005
0.003 0.0025°
0.010 0.005

2 Rendimento tipico. Os resultados reais dependem da configuracéo de satélites, das condigdes atmosféricas e outros efeitos ambientais.
3 Perfil de missao tipico, erro RMS maximo (n&o se requere GAMS).

Pés-Processado®

0.02H
0.05V

0.005
0.005
0.010

Pés-Processado®

0.02H
0.05V

0.005
0.0025°
0.005

“ Servigo de corregéo Trimble CenterPoint® RTXTM em tempo real, resultados aéreos tipicos, sujeito a cobertura regional. A subscripgéo vende-se separadamente, requere licenga RTK.
° POSPac MMS, Unica Estagdo Base ou SmartBase.

IMU-91

Integrado no
sensor

MEMs
ITAR free
1,0 kg

IMU-57

Integrado no
sensor

FOG
ITAR free
2,6 kg

® POSPac MMS, CenterPoint® RTX™ pés-processado, a subscripgao de missao tipica vende-se separadamente. A precisao esta depende da qualidade do GNSS, da duracao do conjunto de dados e da cobertura regional.
7 Rendimento baseado no IMU externo.

® Pode requerer um modelo de gravitico local para lograr uma preciséo total.




TopoFlight Mission Planner

O PLANIFICAGAO DE VOO 3D

Planificagdo do voo usando DTM em toda a area
coberta (nao apenas do perfil)

Integracdo completa de sensores obliquos na
planificagao e visualizagdo do voo.

Possibilidade de optimizar a planificagdo da
sobreposicao lateral e dianteira sobre DTM

Visualizagéo avangada com codificagdo por
cores dos parametros de voo planificados como
0 GSD, a sobreposigéo e a cobertura sobre o DTM

. ULTRANAV V7
ASPECTOS CHAVE

Planificagdo do voo automatica e interactiva
eficiente sobre terrenos dificeis

Os resultados da planificagdo podem ser
utilizados para calcular os custos do projecto

Opgdes flexiveis para importagdo do DTM
Controlo de qualidade posterior a voo

Transi¢do suave de projectos planificados com
versOes anteriores do UltraNav

TopoFlight Navigator

O NAVEGAGAO EM VOO

Facil de operar, entender e manejar
Zoom automatico ou manual

Permite que o piloto se concentre por
completo no voo e no controlo da aeronave

Visualizagéo independente para o operador
e o piloto

Alto nivel de personalizagdo para mostrar
contetdos como cores, simbolos,
toleréncias, unidades, etc.

Visualizagao imediata do projecto

Vexcel Imaging GmbH - Anzengrubergasse 8 - 8010 Graz - Austria
www.vexcel-imaging.com

®

Applanix POSPac Mobile Mapping Suite

O POS-PROCESSAMENTO GNSS/INS

Georreferenciagéo directa de sensores cartograficos
mediante GNSS e tecnologia inercial

Software diferencial GNSS-Inertial com tecnologia
Applanix IN-Fusion™ e modulo de estagao base virtual
pos-processado Applanix SmartBase™

Digitalizagao simples, intuitiva e eficiente das areas do
projecto

Moédulos POSEO e CalQC para a geragao de Orientagéo
externa, calibragdo do boresight entre a camara e o IMU,
controlo de qualidade especifico da misséo

Processamento da trajectoria Trimble Centerpoint RTX
pos-processado

Levantamento automatico de estagdes base usando PP-
RTX estatico
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